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Synchronmechanik fiir Biirostuhle 



Die Erfindung betrifft eine Synchronmechanik fiir Biirostiihle mit den im 
Oberbegriff des Anspruchs 1 angegebenen Merkmalen, wie sie aus der DE 
5 198 10 768 Al oder der auf einer alteren Anmeldung der Anmelderin be- 
ruhenden DE 101 25 994 A 1 bekannt sind. 

Unter der Bezeichnung „Synchronmechanik" werden Baugruppen im Sitz- 
unterbau eines Biirostuhles verstanden, die fiir eine miteinander gekoppel- 

10 te, eine bestimmte Relativbewegung von Sitz- und Riickenlehne zueinander 
mit sich bringende Kinematik sorgen. Dazu ist auf einer Stuhlsaule ein Ba- 
sistrager plaziert, an dem zum einen ein um eine Querachse schwenkbarer, 
gelenkig mit dem Basistrager verbundener Sitztrager und zum anderen ein 
ebenfalls um eine Querachse schwenkbarer, gelenkig mit dem Basistrager 

15 verbundener Riickenlehnentrager gelagert sind. Auf dem Sitztrager ist der 
in aller Regel mit einer gepolsterten Sitzflache versehene Sitz des Biiro- 
stuhls montiert. Der Riickenlehnentrager, der sich gangiger Weise von der 
eigentlichen Synchronmechanik nach hinten erstreckt, tragt an einem nach 
oben verlaufenden Ausleger die Riickenlehne des Biirostuhles. 

* f 20 

Sitztrager und Riickenlehnentrager sind derart gelenkig gekoppelt, daC eine 
Schwenkbewegung der Riickenlehne nach hinten - wie sie beispielsweise 
durch ein Anlehnen des Stuhlbenutzers an die Riickenlehne hervorgerufen 
werden kann - eine Absenkbewegung der Hinterkante des Sitzes nach un- 
25 ten induziert. Diese korrelierte Sitz-Ruckenlehnen-Bewegung bringt einen 
erheblichen Komfortvorteil mit sich und ist aus orthopadischen Griinden 
erwunscht. 
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Um bei einer reinen Schwenkkopplung des Riickenlehnentragers mit dem 
Basis- und Sitztrager eine Verschwenkung von Riickenlehne und Sitz nach 
hinten unten zu ermoglichen, muss in die Mechanik ein Freiheitsgrad ein- 
geflihrt werden, der eine Verschiebung des Sitztragers nach hinten bei 
gleichzeitiger Verschwenkbarkeit um sein vorderes Ende ermoglicht. Hier- 
fiir offenbaren die beiden eingangs genannten Druckschriften zum Stand 
der Technik ein Dreh-Schiebe-Gelenk zwischen Basistrager und vorderem 
Ende des Sitztragers. Je nachdem, ob und wie stark bei der Schiebe- 
Schwenk-Bewegung des Sitztragers ein Ansteigen der Sitzvorderkante ge- 
wiinscht ist, liegt die langlochartige Schiebefuhrung fur den Sitztrager eher 
steil, wie bei der DE 198 10 768 Al oder eher flach, wie bei der DE 101 25 
994 Al. 

Ein weiterer grundsatzlicher Sachverhalt bei Synchronmechaniken liegt in 
ihrer Federbeaufschlagung gegen die Verschwenkung nach hinten. Hierzu 
ist aus dem Stand der Technik eine Vielzahl von Federkonstruktionen be- 
kannt. Bei der Synchronmechanik gemafi DE 198 10 768 Al ist die Kom- 
bination einer Gas- und Schraubendruckfeder vorgesehen, die sich als rela- 
tiv hoch bauende Einheit unter den Sitztrager erstreckt. Der eine Angriffs- 
punkt dieser Federanordnung ist das vordere Lagerende des Sitztragers, mit 
seinem riickwartigen Ende ist die Federanordnung in einem Widerlager vor 
der Konusaufnahme des Sitztragers abgestiitzt. 

Die bei der Konstruktion gemafi DE 101 25 994 Al vorgesehene Federan- 
ordnung basiert auf zwei Schenkelfedern, die im Basistrager untergebracht 
sind. Der eine Schenkel der Feder ist in einer Verstellanordnung im Basis- 
trager untergebracht, wogegen der zweite Schenkel nach oben in Richtung 
Sitztrager ragt, der sich uber ein entsprechendes Widerlager an diesem 



Schenkel abstiitzt und damit entgegen seiner nach hinten gerichteten 
Schwenkrichtung beaufschlagt wird. 

Beide Federanordnungen nach dem Stand der Technik nehmen einen be- 
trachtlichen Teil des zur Verfugung stehenden Bauraumes im Basistrager 
ein, so dass dessen freier Gestaltung relativ enge Grenzen gesetzt sind. Ins- 
besondere werden bei Verwendung solcher bekannten Synchronmechani- 
ken die Basistrager aus optisch-asthetischen Griinden relativ voluminose 
Verkleidungen aufweisen, um die Federanordnung und die damit verbun- 
denen Verstellelemente weitestgehend zu verbergen. 

Zu der Problematik der Verstellbarkeit der Vorspannung der Federanord- 
nung wird auf die DE 100 08 453 C2 verwiesen, die ein Federpaket mit zu- 
und wegschaltbaren Federeinheiten zur Variierung der Federvorspannung 
und damit Gegenkraft gegen das Verschwenken offenbart. Die Federan- 
ordnung selbst ist jedoch hier zwischen dem Basistrager und einem einstii- 
ckigen, kombinierten Sitz-Ruckenlehnen-Trager angeordnet, der als Gan- 
zes nach hinten schwenkbar ist. Dies stellt an sich keine Synchronmecha- 
nik dar. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Synchronmechanik fur 
Burostuhle so zu verbessern, dass die Federanordnungen bei konstruktiver 
Einfachheit besonders kompakt und insbesondere in engerer raumlicher 
Nahe unter dem Sitztrager anzuordnen ist, so dass der Bereich des Basis- 
tragers unter Erzielung groBtmoglicher Designfreiheit im wesentlichen frei 
bleibt. 

Diese Aufgabe wird durch die im Kennzeichnungsteil des Anspruches 1 
angegebenen Merkmale gelost, wonach 
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die Federanordnung mindestens eine im wesentlichen parallel zur 
Schieberichtung des Sitztragers flach unter diesem angeordnete 
Schraubendruckfeder aufweist, wobei 

ftir jede Schraubendruckfeder ein Widerlagerausleger vorgesehen ist, 
dessen vorderes Ende am Basistrager angelenkt ist und dessen riick- 
wartiges Ende frei auskragend ein Widerlager fur die ruckwartige Ab- 
stiitzung der Schaubendruckfeder bildet, und 

sich die mindestens eine Schraubendruckfeder jeweils mit ihrem vor- 
deren Ende an einem am Sitztrager gebildeten Widerlager abstutzt. 



Durch die angegebene Konstruktionsweise ist die gesamte Federanordnung 
praktisch nur noch iiber ihr vorderes Ende mit der restlichen Kinematik der 
Synchronmechanik verbunden. Ausgehend vom vorderen Ende des Wider- 

1 5 lagerauslegers, das auf Hohe des Dreh-Schiebe-Gelenks zwischen Sitztra- 
ger und Basistrager angeordnet ist, ragt die Federanordnung praktisch hori- 
zontal nach hinten entlang des Sitztragers. Durch die flache Ausgestaltung 
weist sie eine sehr geringe Bauhohe auf. Da ferner jegliche Verbindungs- 
elemente fehlen, die in Richtung zum Ruckenlehnen- oder Basistrager nach 

20 unten stehen, kann dieser Bereich von anderen Konstruktions- und Design- 
teilen des Stuhls in beliebiger Weise vereinnahmt werden. 



Die Grundkonstruktion der Federanordnung gemafi dem Widerlagerausle- 
ger ermoglicht auch bevorzugte Weiterbildungen, bei denen die Verstel- 
25 lung der Vorspannung der Federanordnung auf einfache Weise bewerkstel- 
ligbar ist. So braucht der Widerlagerausleger lediglich in Sitzlangsrichtung 
verschiebbar gelagert sein. Durch eine Langsverschiebung andert sich die 
Position des Widerlagers fur die ruckwartige Abstiitzung der Schrauben- 
druckfeder, die damit entweder starker oder schwacher unter entsprechen- 
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der Anderung der Vorspannung komprimiert wird. BevorzugtermaBen wird 
die Verschiebung des Widerlagerauslegers durch eine Stellwelle mit Ex- 
zenternocken realisiert. 

5 GemaC einer weiteren bevorzugten Ausfiihrungsform ist als Federanord- 
nung ein Federpaket aus mehreren Schraubendruckfedern vorgesehen, des- 
sen Gesamtvorspannung durch unterschiedliche Abstufung der einzelnen 
Exzenternocken der Stellwelle in engen Schritten variierbar ist. Dies hat 
einerseits den Vorteil, dass eine gute Abstimmbarkeit der Gegenkraft in der 
^ 10 Synchronmechanik bei einem breiten absoluten Variationsbereich erzielbar 
ist. Im Gegensatz zu der Konstruktion gemafl der eingangs genannten DE 
100 08 453 C2 wird dabei auf eine Zu- und Wegschaltbarkeit einzelner 
Federn vollig verzichtet. 

1 5 Weitere bevorzugte Ausfuhrungsformen der Erfindung sehen die Ausfuh- 
rung der Widerlagerausleger als Stangen vor, auf denen die Schrauben- 
druckfedern aufgesetzt sind. Dabei konnen sich die Schraubendruckfedern 
tiber eine Stiitzleiste am Widerlager des Sitztragers abstutzen, die in einer 
Lagerausnehmung des Widerlagers schwenkbar gleitgelagert ist. Die Ab- 
^ 20 stutzung der Schraubendruckfeder zum Sitztrager hin wird dadurch verbes- 
sert, da aufgrund der Bewegung der Sitztragerplatte nach hinten unten bei 
einer Betatigung der Synchronmechanik ein gewisser Schwenkwinkel in 
der Abstutzung der Schraubendruckfeder auszugleichen ist. 

25 Weitere bevorzugte Ausfuhrungsformen beziehen sich auf die Ausbildung 
des Lagerkopfes des jeweiligen Widerlagerauslegers in Form eines Rah- 
mens, der einerseits fur die Lagerung der Widerlagerausleger am Basistra- 
ger und andererseits als Angriffsflache fur die Exzenternocken der Stell- 
welle herangezogen wird. 
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GemaB weiterer bevorzugter Ausmhrungsformen ist an mindestens einem 
Widerlagerausleger am riickwartigen Ende ein Zusatz-Widerlager vorgese- 
hen, das in Sitzlangsrichtung verstellbar ist. Damit kann die an diesem Wi- 
5 derlagerausleger sitzende Schraubendruckfeder in ihrer Grund- 

Vorspannung variiert werden, so dass zusammen mit der Verstellbarkeit 
des Widerlagerauslegers selbst mindestens zwei unterschiedliche Gegen- 
kraftbereiche zur Anpassung der Synchronmechanik an leicht- oder 
schwergewichtige Personen zur Verfugung gestellt werden. Innerhalb die- 
^ • 10 ser Bereiche kann dann iiber die eigentliche Verstellung der Widerlager- 
ausleger eine Feinanpassung vorgenommen werden. 



Weitere Merkmale, Einzelheiten und Vorteile der Erfindung ergeben sich 
aus der nachfolgenden Beschreibung, in der ein Ausfiihrungsbeispiel des 
1 5 Erfindungsgegenstandes anhand der Zeichnungen naher erlautert wird. Es 
zeigen: 



Fig. 1 und 2 eine Seiten- und Frontansicht einer Synchronmechanik, 
Fig. 3 einen im wesentlichen horizontalen Schnitt durch die Synchron- 
.) 20 mechanik entlang der Schnittlinie III-III nach Fig. 1, 

Fig. 4 ein Vertikalschnitt entlang der Schnittlinie IV-IV nach Fig. 3, 
Fig. 5 und 6 Schnitte analog Fig. 3 und 4 mit veranderter Federvor- 
spannung, 

Fig. 7 und 8 zentral gelegte Vertikalschnitte durch die Synchronmechanik 
25 gemaB der Schnittlinie VII-VII nach Fig. 3 mit unterschiedlichen 

Stellungen des Zusatz-Widerlagers, und 
Fig. 9, 10 und 1 1 Schnitte analog den Fig. 1, 3 und 7 in nach hinten ver- 

schwenkter Stellung der Synchronmechanik. 
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Anhand der Fig. 1 bis 4 wird im Folgenden der Grundaufbau der Syn- 
chronmechanik erlautert. So ist als tragendes Teil ein Basistrager 1 vorge- 
sehen, der im Bereich seines hinteren Endes mit einer Konusaufnahme 2 
zum Aufstecken der Synchronmechanik auf das obere Ende einer (nicht 
5 gezeigten) Stuhlsaule versehen ist. Weitere Grundbauteile der Synchron- 
mechanik sind der Ruckenlehnentrager 3 und der Sitztrager 4. Der Riicken- 
lehnentrager 3 ist kurz vor der Konusaufnahme 2 ttber eine Querachse 5 
schwenkbar am Basistrager 1 gelagert. Er besteht aus zwei schrag nach 
hinten oben verlaufenden Seitenstreben 6, 7, die am hinteren Ende in eine 
10 lediglich schematisch angedeutete Lehnenbasis 8 miinden. 

Im vorderen Endbereich des sich nach vorne verbreiternden Basistragers 1 
sind beiderseits der Mittellangsebene M zwei nach oben abstehende Lager- 
pfosten 9, 10 angeformt, in denen als Querachse eine Stellwelle 1 1 mit ei- 
1 5 nem Drehknauf 12 an einem Ende drehbar gelagert ist. 



Der im wesentlichen plattenformige Sitztrager 4 weist im Bereich seines 
vorderen Endes zwei nach unten abstehende, seitliche Wangen 13, 14 auf, 
die mit einem in Sitzlangsrichtung SL nach hinten leicht abfallenden Lang- 
9f 20 loch 15, 16 versehen sind. Mit diesen Langlochern 15, 16 sitzt der Sitztra- 
ger 4 auf der Stellwelle 1 1, womit durch den Eingriff dieser beiden Bautei- 
le ein Dreh-Schiebe-Gelenk 17 zwischen Basis- und Sitztrager 1, 4 gebildet 
ist, 

d. h. der Sitztrager 4 kann sich um die Stellwelle 1 1 verschwenken und 
25 gleichzeitig relativ dazu in Richtung der Langlocher 15, 16 verschieben. 

Im Bereich seines riickwartigen Endes ist der Sitztrager 4 mit zwei eben- 
falls seitlichen, nach unten abstehenden Lagerfahnen 18, 19 versehen, die 
zusammen mit einem entsprechenden, nach oben abstehenden Lagervor- 
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sprung 20, 2 1 an den beiden Seitenstreben 6, 7 des Riickenlehnentragers 3 
ein Schwenklager um eine Querachse 22 bilden. 

Zur Beaufschlagung der Synchronmechanik entgegen der Synchron- 
5 Verstellbewegung aus der in den Fig. 1 bis 4 gezeigten Grundposition her- 
aus ist eine als Ganzes mit 23 bezeichnete Federanordnung vorgesehen, die 
vier parallel zueinander, beiderseits der Mittellangsebene M in einer ge- 
meinsamen horizontalen Ebene angeordnete Schraubendruckfedern 24.1 
bis 24.4 (im Folgenden mit dem gemeinsamen Bezugszeichen 24 versehen, 

10 sofern nicht eine einzelne Schraubendruckfeder einer gesonderten Erorte- 
rung bedarf) aufweist Fur jede Schraubendruckfeder 24 ist dabei jeweils 
ein Widerlagerausleger 25.1 bis 25.4 vorgesehen, dessen vorderes Ende 
relativ zum Basistrager 1 verschwenkbar ttber einen Lagerkopf 26.1 bis 
26.4 angelenkt ist. Der stangenfbrmige Schaft der Widerlagerausleger 25 

15 steht frei nach hinten auskragend und ist dort mit einem Widerlagervor- 
sprung 27 versehen. An diesem stiltzt sich das riickwartige Ende der 
Schraubendruckfedern 24 ab. 

Deren vorderes Ende sitzt auf einer quer zur Sitzlangsrichtung SL und ho- 
20 rizontal verlaufenden, im Querschnitt halbkreisfbrmigen Stiitzleiste 28 als 
Widerlager, die sich mit ihrer halbzylindrischen, nach vorne gewandten 
Mantelflache in entsprechend innenzylindrischen Lagerausnehmungen 29 
am ruckwartigen Ende der Wangen 13, 14 des Sitztragers 4 abstiitzen. 
Daneben sind zwischen den Widerlagerauslegern 25 weitere, vom Sitztra- 
25 ger 4 nach unten abstehende Zwischenpfosten 30 vorhanden, die mit den 
Lagerausnehmungen 29 fluchtende Lagerausnehmungen 31 zur zusatzli- 
chen Gegenhalterung der Stiitzleiste 28 aufweisen. Die Druckkraft der zwi- 
schen dem Widerlagervorsprung 27 und der Stiitzleiste 28 eingespannten 
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Schraubendruckfedern 24 beaufschlagt den Sitztrager 4 nach vorne in die 
in Fig. 1 bis 4 gezeigte Grundstellung. 

Die Widerlagerausleger 25 passieren mit ihrem stangenformigen Schaft die 
5 Stutzleiste 28 im iibrigen iiber Durchfuhrungsoffnungen 32. 

Der Lagerkopf 26 am vorderen Ende der Widerlagerausleger 25 ist als 
mindestens rahmen- oder kastenfbrmiges Teil ausgebildet, dessen parallel 
zur Sitzlangsrichtung SL verlaufenden, seitlichen Rahmenwande 33 jeweils 
mit einem Langloch 34 versehen sind, mit dem die Widerlagerausleger 25 
auf der Stellwelle 1 1 schwenkbar und in Sitzlangsrichtung SL relativ dazu 
verschiebbar gelagert ist. Auf der Stellwelle 1 1 sind innerhalb der Lager- 
kopfe Exzenternocken 35.1 bis 35.4 drehfest mit der Stellwelle 1 1 verbun- 
den, an deren jeweils nach vorne weisenden Exzenterflanke 36 jeweils sich 
die vorderseitige Rahmenwand 37 des Lagerkopfes 26 abstiitzt. Der Kon- 
takt zwischen Rahmenwand 37 und Exzenterflanke 36 wird durch die 
Druckkraft der Schraubendruckfedern 24 gesichert. 

Zur Grundkonfiguration der Synchronmechanik ist festzuhalten, dass durch 
20 die Federanordnung 23 aufgrund der Vorspannung der Schraubendruckfe- 
dern 24 der Sitztrager 4 relativ zum Basistrager 1 nach vorne beaufschlagt 
wird, so dass er mit den hinteren Enden seiner Langlocher 15, 16 an der 
Stellwelle 1 1 in der in Fig. 1 bis 4 gezeigten Grundstellung anliegt. Der 
Ruckenlehnentrager 3 ist hierbei in seiner maximal aufrechten Position. 

25 

Soli nun die Vorspannung der Schraubendruckfedern 24 geandert werden, 
so braucht lediglich die Stellwelle 1 1 gedreht zu werden. Deren Exzenter- 
nocken 35 verschieben dann die Widerlagerausleger 25 beispielsweise wei- 
ter nach vorne, so dass der ruckwartige Widerlagervorsprung 27 naher an 
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die Stutzleiste 28 herangebracht wird. Die Schraubendruckfedern 24 wer- 
den dadurch starker komprimiert und uben eine grofiere Druckkraft auf die 
Stutzleiste 28 und damit den Sitztrager 4 aus. Wie aus den Zeichnungen 
nicht deutlich hervorgeht, konnen die Exzenternocken 35 unterschiedliche 
5 Exzentrizitatsgrade und Steigungen aufweisen, so dass unterschiedliche 
Schraubendruckfedern 24 bei Betatigung der Stellwelle 1 1 unterschiedlich 
stark komprimiert oder entlastet werden. 



Um eine weitere Verstellmoglichkeit fur die Vorspannung der inneren 
J 10 Schraubendruckfedern 24.2 und 24.3 zu schaffen, ist ein verstellbares Zu- 
satz- Wider-lager 38 vorgesehen. Dabei handelt es sich primar um einen 
quer zur Sitzlangsrichtung SL vertikal angeordneten, plattenformigen 
Schieber 39, der mit zwei Lageroffhungen 40 auf den beiden inneren Wi- 
derlagerauslegern 25.2, 25.3 in Sitzlangsrichtung SL verschiebbar gefuhrt 
15 ist. Dieser Schieber 39 ist zwischen den beiden Schraubendruckfedern 
24.2, 24.3 und deren Widerlagervorsprung 27.2, 27.3 eingesetzt. Er wirkt 
mit einer weiteren Exzenternockenwelle 41 zusammen, deren Exzenterno- 
cken 42 mittig in der Mittellangsebene M liegt und den Schieber 39 von 
hinten beaufschlagt. 

m m 

<T' 20 

Die Lagerung der Exzenternockenwelle 41 erfolgt uber zwei Lagerstreben 
43.1, 43.2, die sich jeweils von der Unterseite der Lagerkopfe 26.3, 26.3 
parallel zu den unteren Widerlagerauslegern 25.2, 25.3 nach hinten erstre- 
cken. An ihren freien Enden weisen diese Lagerstreben 43 vier aufrecht 
25 stehende Lagerplatten 44.1 bis 44.4 auf, die mit miteinander fluchtenden 
Lageraugen 45 verse-hen sind. In diesen sitzt die Exzenternockenwelle 4 1 , 
die durch einen seitlichen Drehknauf 46 betatigbar ist. 
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Soil nun die Vorspannung der Federanordnung 23 an eine schwergewichti- 
gere Person angepasst werden, so wird iiber den Drehknauf 46 die Exzen- 
ternockenwelle 41 betatigt, und deren Exzenternocken 42 verschiebt den 
Schieber 39 auf den Widerlagerauslegern 25.2, 25.3 nach vorne. Die 
Schraubendruckfedern 24.2, 24.3 werden unter Erhohung der Druckkraft 
starker komprimiert. Der durch die Stellwelle 1 1 erzielbare Verstellbereich 
der Federkraft bleibt dabei erhalten, da bei einer Betatigung der Stellwelle 
1 1 das gesamte Zusatz-Widerlager 38 mitverschoben wird, so dass auch die 
beiden bereits verstarkt komprimierten Schraubendruckfedern 24.2, 24.3 
noch weiter komprimiert werden. 



Die Funktionsweise der Synchronmechanik lasst sich anhand der Fig. 9 bis 
1 1 in Verbindung mit den Fig. 1 bis 4 erlautern. So wird beim Zuruckdru- 
cken der Ruckenlehne der Ruckenlehnentrager 3 nach hinten verschwenkt, 
1 5 der damit dem Sitztrager 4 nach hinten unten um das Dreh-Schiebe-Gelenk 
17 verschwenkt. Dabei verlagert sich die Stutzleiste 28 naher zum Ende der 
Widerlagerausleger 25 hin, so dass die Schraubendruckfedern 24 starker 
komprimiert werden und damit eine hohere Gegenkraft aufbauen. Die 
Dreh-Schiebe-Bewegung kann so lange vollfuhrt werden, bis die Stellwelle 
Q-i 20 1 1 am hinteren Ende der Langlocher 15, 16 am Sitztrager anschlagen. 

Wird die Ruckenlehne entlastet, so wird der Sitztrager 4 durch die Schrau- 
bendruckfedern 24 wieder nach vorne oben verschwenkt, wobei der Ru- 
ckenlehnentrager 3 mitverschwenkt wird. Diese Bewegung ist wiederum 
25 durch das Anschlagen der Stellwelle 1 1 am vorderen Ende der Langlocher 
15, 16 begrenzt. 
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Patentanspriiche 

1 . Synchronmechanik fiir Burostiihle umfassend 

- einen auf einer Stuhlsaule platzierbaren Basistrager (1), 

- einen urn eine Querachse (5) schwenkbar am Basistrager (1) ange- 
lenkten Riickenlehnentrager (3), 

- einen Sitztrager (4), der im Bereich seines vorderen Endes iiber ein 
Dreh-Schiebe-Gelenk (17) um eine Querachse (11) schwenkbar und 
in Sitzlangsrichtung (SL) verschiebbar mit dem Basistrager (1) und 
im Bereich seines riickwartigen Endes um eine Querachse (22) 
schwenkbar mit dem Riickenlehnentrager (4) gekoppelt ist, sowie 

- eine Federanordnung (23) zur Beaufschlagung der Synchronmechanik 
entgegen deren Synchron-Verstellbewegung von Sitz- (4) und Rii- 
ckenlehnentrager (3), 

dadurch gekennzeichnet, dass 

- die Federanordnung (23) mindestens eine im wesentlichen parallel zur 
Schieberichtung des Sitztragers (4) flach unter diesem angeordnete 
Schraubendruckfeder (24) aufweist, wobei 

- fiir jede Schraubendruckfeder (24) ein Widerlagerausleger (25) vorge- 
sehen ist, dessen vorderes Ende am Basistrager (1) angelenkt ist und 
dessen ruckwartiges Ende frei auskragend ein Widerlager (27) fiir die 
riickwartige Abstutzung der Schaubendruckfeder (24) bildet, und 

- sich die mindestens eine Schraubendruckfeder (24) jeweils mit ihrem 
vorderen Ende an einem am Sitztrager (4) gebildeten Widerlager (28) 
abstutzt. 



2. Synchronmechanik nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass 
zur Verstellung der Vorspannung der mindestens einen Schraubendruck- 
feder (24) der zugehorige Widerlagerausleger (25) in Sitzlangsrichtung 
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(SL) verschiebbar am Basistrager (1) gelagert ist. 

3. Synchronmechanik nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass 
der Widerlagerausleger (25) mit einem Lagerkopf (26) auf einer die 
5 Querachse des Dreh-Schiebe-Gelenks ( 1 7) bildenden Stellwelle ( 1 1 ) am 
Sitztrager (4) verschiebbar gelagert ist, wobei die Stellwelle (1 1) jeweils 
einen Exzenternocken (35) zur Verstellung des zugehorigen Widerlager- 
auslegers (25) tragt. 

10 4. Synchronmechanik nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass 
ein Federpaket aus mehreren Schraubendruckfedern (24) vorgesehen ist, 
dessen Gesamtvorspannung durch unterschiedliche Abstufung der einzel- 
nen Exzenternocken (35) der Stellwelle (1 1) in engen Schritten variierbar 
ist. 

15 

5. Synchronmechanik nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Widerlagerausleger (25) als Stangen ausge- 
fuhrt sind, auf denen die Schraubendruckfedern (24) aufgesetzt sind. 

20 6. Synchronmechanik nach einem der vorgenannten Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass sich die mindestens eine Schraubendruckfeder (24) 
uber eine quer zur Sitzlangsrichtung (SL) erstreckende Stiitzleiste (28) als 
Widerlager des Sitztragers (4) abstiitzt, die in einer Lagerausnehmung 
(29) schwenkbar gleitgelagert ist. 

25 

7. Synchronmechanik mindestens nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Lagerkopf (26) der jeweiligen Widerlagerausleger (25) 
als Rahmen ausgebildet ist, dessen parallel zur Sitzlangsrichtung (SL) 
verlaufenden Rahmenwande (33) jeweils eine langlochformige Lageraus- 
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nehmung (34) aufweisen, mittels denen der Widerlagerausleger (25) in 
Sitzlangsrichtung (SL) auf der Stellwelle (11) verschiebbar gelagert ist. 

8. Synchronmechanik nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass 
die vorderseitigen Rahmenwand (37) des jeweiligen Lagerkopf-Rahmens 
(26) von dem zugehorigen Exzenternocken (35) beaufschlagt ist. 

9. Synchronmechanik nach einem der vorgenannten Anspriiche, dadurch 
gekennzeichnet, dass mindestens ein Widerlagerausleger (25) am riick- 
wartigen Ende mit einem in Sitzlangsrichtung (SL) verstellbaren Zusatz- 
Widerlager (38) versehen ist. 

10. Synchronmechanik nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass 
das verstellbare Zusatz-Widerlager durch einen auf dem Widerlageraus- 
leger (25) verschiebbar gefuhrten Schieber (39) gebildet ist, der von einer 
Exzenternockenwelle (41) betatigbar ist. 

11. Synchronmechanik nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass 

die Exzenternockenwelle (41) an einer Lagerstrebe (43) angebracht ist, 
die sich vom vorderen Ende des Widerlagerauslegers (25) aus nach hinten 
erstreckt. 



Zusammenfassung 



Eine Synchronmechanik fur Burostuhle umfasst einen Basistrager (1), ei- 
nen Riickenlehnentrager (3) und einen Sitztrager (4), die iiber entsprechen- 
5 de Gelenke (5, 17, 22) miteinander gekoppelt sind. Eine Federanordnung 
(23) zur Beaufschlagung der Synchronmechanik besteht aus im wesentli- 
chen parallel zur Sitzlangsrichtung (SL) flach unter dem Sitztrager (4) an- 
geordneten Schraubendruckfedern (24), die am vorderen Ende am Basis- 
trager (1) angelenkt und mit ihrem riickwartigen Ende frei auskragend ein 
^ 10 Widerlager fur die riickwartige Absttitzung der Schraubendruckfedern (24) 
bilden. 

. - Fig. 1 - 
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